
 2.1

 2.12

 2.14

 2.16

 2.18

 2.2

 2.22

 2.24

 2.26

 2.28

 0  0.1  0.2  0.3  0.4  0.5  0.6  0.7  0.8  0.9  1

g-
F

ak
to

r

sin(Winkel)2

Messwerte mit Fehlern
angepasste Funktion


